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Agent zur Prozessoptimierung
und -uberwachung in ROS2

Ausgangssituation

Um Roboter kinftig in einer
variantenreichen Produktion
einsetzen zu kdnnen, soll die
Adaption von
Roboterprogrammen
automatisiert werden. Aufgrund
von Zielkonflikten zwischen den
Prozessparametern erfolgt deren
finale Festlegung bislang jedoch
meist manuell.

Zielsetzung

Im Rahmen der Studienarbeit soll
ein Agent entwickelt werden, der
auf Basis statischer
Prozessparameter — wie
Bauteilgewicht und Taktzeit -
dynamische Prozessparameter
bestimmt und optimiert. Dazu
zahlen beispielsweise
Beschleunigungen und
Greifkrafte in der Handhabung.
Der Agent soll in der Lage sein,
die Simulation des Prozesses zu
uberwachen, zu analysieren und
daraus geeignete Optimierungen
abzuleiten.
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Anforderungsprofil

e Systematische und
zielgerichtete Arbeitsweise

e Gute Programmierkenntnisse
(Python, C++)

e\/orkenntnisse in ROS
(idealerweise ROS2) und
Machine Learning bzw.
Reinforcement Learning von
Vorteil

e Gute Deutsch- und
Englischkenntnisse

¢ Selbststéandigkeit und
Eigenverantwortung
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