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HiWi-Stelle — Programmierung
von Robotikanwendungen

Ausgangssituation

Im Forschungsprojekt RolLei unter-
suchen wir am iwb, wie Robotersys-
teme flr das Verlegen von defor-
mierbaren Leitungen — z. B. Kabel-
baumen — befahigt werden koénnen.
Das Projekt bietet ein breites Spekt-
rum an spannenden Forschungs-
themen, von Greiferauslegung, Ob-
Jjekterkennung, Bahnplanung bis hin
zu taktiler Sensorik.

Zielsetzung

Im Rahmen deiner HiWi-Téatigkeit
unterstitzt du uns durch Program-
mierarbeiten in den genannten The-
menfeldern. Zusatzlich wirst du

beim Aufbau des Versuchsstands
eingebunden, was auch praktische

Tatigkeiten umfasst. Dabei kannst
du erste Einblicke in die Arbeit an
spannenden Forschungsprojekten
gewinnen.

Anforderungsprofil

e Erfahrung mit relevanter Pro-
grammiersprache (Python, C++,
...)und Linux

o Erste BerlUhrungspunkte mit den
genannten Forschungsthemen
hilfreich

e Erfahrung mit ROS (Robot Ope-
rating System) von Vorteil, aber
kein Muss

e Selbststandige, strukturierte und
I6sungsorientierte Arbeitsweise

e Sehr gute Deutsch- oder Eng-
lischkenntnisse

Kontakt

M. Sc. Celina Dettmering
Abteilung

Montagetechnik und Robotik
celina.dettmering@iwb.tum.de



