Predictive Maintenance — Realtime-Datenverarbeitung

mit Highspeedkamera und Sensoren
Masterarbeit / PhD

Ausgangssituation:

An der FZG fuhren wir umfangreiche Versuche im Bereich der
Antriebstechnik durch. Unter anderem evaluieren wir
Zahnflankenveranderungen und Schaden im Betrieb mit dem Ziel der Live-
Uberwachung fur Predictive Maintenance wahrend des Betriebs.

Ziele:

Das Ziel dieses Projekts ist die Entwicklung einer Echtzeitanwendung. Sie
arbeiten an der Synchronisation und Datenerfassung verschiedener
Sensorkanale einschlieBlich einer Hochgeschwindigkeitskamera fur
Getriebeflankenbilder. Dazu evaluieren Sie die verschiedenen
Sensorschnittstellen, entwickeln ein Konzept zur Synchronisation und
Kommunikation und implementieren eine automatisierte Verarbeitung und
Vorhersage mit Machine Learning.

Anforderungen:

. Interesse an Realtime-Anwendungen, Messtechnik und Machine
Learning

. Programmierfahigkeiten (e.g. Python, Labview, FPGA)
. Motiviert und selbststandig .
. FlieRend in Deutsch und Englisch p Labv—[EW

Eine Weiterbeschaftigung als wissenschaftlicher Mitarbeiter/Doktorand
an der FZG im Anschluss an die Masterarbeit ist moglich!
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