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Entwicklung eines Systems_Engineering Automation and Information Systems

-Ansatzes zur Integration technologischer
Risiken bei der Entwicklung von
Verpackungssystemen Industry Collaboration with SIG

Am Lehrstuhl far Automatisierung und Informationssysteme

______

werden aktiv neue Entwicklungsansatze zur Realisierung immer \
komplexer werdender technischer Systeme untersucht. @ @

l
Technologische Entwicklungen bieten das Potential zur i
Effizienzsteigerung und Verbesserung der Produktqualitat. Von i

unreifen und bisher wenig erprobten Technologien geht jedoch
ein  Risiko aus, Anforderungen im Dauerbetrieb nicht
vollumfanglich zu erfullen. Insbesondere bei der Integration mit

bestehenden Lésungen ergibt sich ein erhdhtes Risiko, dass die "-----

Funktionalitat des Gesamtsystems eingeschrankt ist.

In einem kompetitiven Marktumfeld mussen solche Risiken frUh erkannt
und abgeschatzt werden. Zusammen mit der Firma SIG soll daher ein
Entwicklungsansatz erforscht werden, der es erlaubt, technologische
Risiken abzubilden. Der Ansatz soll theoretisch fundiert sein und
anschlieend in einem prototypischen Engineering-Assistenztool
implementiert werden. Ein enger Austausch mit vor Ort-Tatigkeit bei SIG
ist angestrebt, woflur eine Aufwandsentschadigung vorgesehen ist.

Voraussetzungen
« Erfahrungen im Bereich Systems-Engineering / Risikomanagement
» Erste Erfahrungen im Bereich wissensbasierter Systeme (RDF, OWL)

Prof. Dr.-Ing. Birgit Vogel-Heuser
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» Erste Erfahrungen zur Entwicklung grafischer Nutzeroberflachen von Vorteil (z.B. Web-Apps oder Qt)
* Ausgepragte Eigenstandigkeit und sehr gute kommunikative Fahigkeiten
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