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HiWi-Stelle: Unterstiitzung bei der Durchfiihrung und Analyse einer
Regelungsmethode fiir das Freiformbiegen von Rundstaben.

HIWI - ROBOTIK - HARDWARE

Freiformbiegen ist eine innovative Methode, um Stabe, Rohre und Profile frei
im Raum zu verformen. Da der Zusammenhang zwischen Auslenkung des
Biegekopfs und resultierender Verformung des Rohrs schwer zu steuern ist, Pusher
wird eine Regelung fiir das Verfahren bendtigt. Das Verfahren wurde um eine Guide
Nachbiegekinematik und ein Inline-Messsystem erganzt. Um die
Funktionalitit des Regelkreises zu validieren und zu verbessern, miissen Bending Head
Versuche durchgefihrt werden und Anpassungen des Systems vorgenommen \ Rod

werden. Es dirfen eigenstandig Prototypen modelliert, hergestellt und

umgesetzt werden. 3D-Tracking-Camera
AUFGABENSTELLUNG

— Versuchsdurchfiihrung
— Versuchsauswertung

— Prozessverbessernde Mallnahmen ergreifen

Tip Tracker

VORAUSSETZUNGEN iy < A , '
~ ek e Head Tracker

— Interesse an Themen der Robotik, Regelung, Arbeiten an echter Hardware
Reference Tracker

— Selbststandige und strukturierte Arbeitsweise
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