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RL-basierte Planung additiver 
Rohteile 
Ausgangssituation 

Geometrische Rohteilabweichun-

gen erschweren feste CAM-Regeln. 

Lernbasierte Verfahren können 

Strategie-, Reihenfolge- und Para-

meterentscheidungen in einer Si-

mulation bewerten und adaptiv ver-

bessern. 

Zielsetzung 

Aufgebaut wird eine RL-fähige Si-

mulationsumgebung für die adap-

tive Prozessplanung additiv gefer-

tigter Rohteile. Aus Bauteilmodell 

und additivem Rohteilmodell sollen 

geeignete Zustände, Aktionen und 

Rewards abgeleitet werden, um Be-

arbeitungsstrategien virtuell zu be-

werten. Dabei werden geometri-

sche Abweichungen, lokale Auf-

maße und mögliche Bearbeitungs-

schritte in eine generalisierbare 

Entscheidungslogik überführt. Ziel 

ist es, verschiedene Strategien au-

tomatisiert zu vergleichen und eine 

Grundlage für lernbasierte Optimie-

rung in der Zerspanung zu schaffen. 

 

 

Anforderungsprofil 

Interesse an Reinforcement Learn-

ing, Simulation und CAD/CAM. Py-

thon-Kenntnisse sind wünschens-

wert. Erwartet wird selbstständiges 

Arbeiten. 
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