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Kostenfunktion fur die lernbasier-

te Frasplanung

Ausgangssituation

Far die lernbasierte Prozessplanung
liegen Simulationsumgebung und
Prozessmodelle getrennt vor. Die
bisherige Bewertung berlcksichtigt
nur Erwartungswerte, nicht das Ri-
siko einer Zielverfehlung.
Zielsetzung

Die vorhandenen Modelle fur Zer-
spankraft, Oberflachenrauheit,
Werkzeugverschlei® und Eingriffs-
bedingungen werden zu einem Ge-
samtsystem zusammengefuhrt.
Entwickelt wird eine mehrkriterielle
Kostenfunktion, die Oberflachengu-
te, Standzeit, Hauptzeit und Kosten
gemeinsam bewertet und die Mo-
dellunsicherheit explizit berlcksich-
tigt. Uber eine Pareto-Analyse
werden die erreichbaren Kompro-
misse sichtbar gemacht und der
trainierte Agent gegen eine erwar-
tungswertbasierte Variante bewer-
tet.

Ab sofort

Zielkonflikt bewerten

Risiko Rauheitsziel

Pareto-Front

Hauptzeit

Anforderungsprofil

Interesse an Reinforcement Learn-
ing, Optimierung und Fertigungs-
technik. Gute Python-Kenntnisse
werden vorausgesetzt. Erwartet
wird selbststandiges Arbeiten.
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