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Ausgangssituation:  

Moderne Robotersysteme stellen hohe Anforderungen an die Präzision, 
Dynamik und Tragfähigkeit ihrer Antriebssysteme. Trotz ihrer zentralen Be-
deutung werden Roboterantriebe in Forschung und Öffentlichkeit ver-
gleichsweise wenig beachtet. Präzisionsgetriebe stellen dabei eine 
Schlüsseltechnologie für Industrie-, kollaborative und humanoide Roboter-
systeme dar. 

Ziele: 

Ziel der Arbeit ist eine umfassende Literaturstudie zu typischen Roboter-
getrieben und deren Eigenschaften (u.a. Werkstoffe, Wärmebehandlung, 
Schmierstoffe, Tragfähigkeit) sowie deren vergleichende Bewertung ge-
genüber konventionellen Antriebslösungen. Anschließend soll ein Modell-
getriebe entwickelt und konstruiert werden. 

Anforderungen: 

• Erweiterte Kenntnisse im Bereich Getriebe- und Robotersysteme 

• Interesse an aktuellen Fragestellungen der Robotik und Antriebstechnik  

• Eigeninitiative und selbstständige, systematische Arbeitsweise  

• Sehr gute Deutsch- und Englischkenntnisse 

• Beginn: ab sofort 
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