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Hintergrund 

Bei Regalbediengeräten in automatisier-

ten Hochregallagern kann eine Schiefstel-

lung bzw. ein Schräglauf der Laufräder 

(Yaw/Skew) zu zusätzlichem Querschlupf 

und erhöhten Querkräften im Rad-

Schiene-Kontakt führen. Dadurch kann 

sich der Laufradverschleiß deutlich be-

schleunigen. Da Schräglauf in der Praxis 

häufig durch Montage- und Ausrichtfehler 

der Schienen, Verformungen oder Rege-

lungsabweichungen entsteht und der 

quantitative Einfluss auf den Verschleiß im 

Feld nur schwer reproduzierbar messbar 

ist, wird ein numerisch reproduzierbarer 

Bewertungsansatz benötigt. Ziel ist ein si-

mulationsbasierter Workflow, der den Ein-

fluss definierter Schräglaufwinkel (z. B. 0 

bis 0,05 rad) auf Verschleißkennwerte 

quantifiziert und damit Auslegungsent-

scheidungen, Betriebsparameter sowie In-

standhaltungsschwellen unterstützt. 

 

 

 

 

 

 

Vorgehensweise 

• Literaturrecherche zu Schräglauf und 

Verschleiß, auch aus verwandten Be-

reichen (z.B. Brückenkrane) 

• Aufbau eines vereinfachten dynami-

schen Modells (starrer Rahmen und 

Rad-Schiene-Kontaktmodell) 

• Definition des Schräglaufwinkels und 

seiner Implementierung im Modell 

• Verschleißberechnung mit einem Ver-

schleißmodell (z.B. nach Archard) 

• Parameterstudie über Schräglaufwin-

kel von 0 bis 0,05 rad; Erstellung von 

Kennlinien und Bestimmung der pro-

zentualen Verschleißzunahme 

• Variation repräsentativer Betriebspa-

rameter, um die Stabilität der Aussage 

und einen sinnvollen Gültigkeitsbe-

reich abzuleiten 

Voraussetzungen 

▪ Technisches Studium 

▪ Gute MATLAB-Kenntnisse 

▪ Kenntnisse oder Interesse an Simu-

link/ Simscape Multibody  

▪ Grundkenntnisse in Mechanik/ Dyna-

mik (Reibung, Rad-Schiene-Kontakt, 

Tribologie) 

▪ Selbstständige und strukturierte Ar-

beitsweise 

▪ Kreativität und Motivation zur Entwick-

lung von neuartigen Lösungsideen 

 

Bei Interesse senden Sie Ihre Bewer-

bung, einschließlich aktuellem Lebens-

lauf und Leistungsnachweis, bitte per 

E-Mail an Minggong Yu (ming-

gong.yu@tum.de). 
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